
  配模           
  铸造和锻造工业用  
  机器人                



铸 造 和锻 造 工 业 用库卡机 器人

KR QUANTEC F：优势一览

 高有效载荷能力与产地面积小的理想组合

 快速可靠， 甚至可执行复杂任务

 可用性：几乎 100%

 优化了周期时间

 工艺可靠

 产能保证

 方便与修边压机、机械手等外围设备结合

48
300 kg

  一流的机 器人  
  可用于 任 何          
  热 作业位 置  

  负荷能力：                 
  KR QUANTEC F 系列               
  有效 载荷能力最强       

过热、灰尘、侵蚀性流体：当难以进

行人力操作时， 强大的库卡机器人

能继续在后续的操作中发挥其卓越

性能。凭借多年来在铸 造 和自动化

行业中积累的丰富经验， 库卡现在

可提供用于该环境的 48 种独特的

高性能机器人——

KR QUANTEC F 系列。它们具有耐

酸碱、耐热和耐腐蚀防护涂层，能够

永久符合 IP65/67 防护等级的要求。

KR QUANTEC F 系列机器人分为

地面安装型、天花板安装型以及架

装型， 能承受铸造版系列机器人 6 

到 1,300 kg 的有效载荷。

库 卡 铸 造 机 器 人 拥 有

耐 热、耐腐蚀、耐 酸 碱

涂层等功能， 尤其适应

铸 造 和 锻 造 工 业 中 的

恶劣工作环境。

  热环境中                      
  高性能和工艺可靠性的            
  基础            

在铸造和锻造行业中， 金属或为红

热 熔化 状态， 或处于固化 状态。从

复杂的轻合金构件到大幅面的钢制

零件： KR QUANTEC F 系列可以做

到从砂铸和压铸到金属型铸造， 以

及对重模和抛光部件进行处理的所

有工作 范围。它能够轻松承受高达 

300 kg 的有效载荷。切合实际与设

计 和 较 高 的 适 用 性 使 其 成 为 未 来

可靠的投资选择。

一旦有需要， 所有基于 KR C4 控制

器的库卡机器人都能通过您机器上

的 Siemens® SINUMERIK 操作面

板直接控制， 不但简单并且无需专

业的机器人知识。

特 别 研 制 的 铸 造 手 腕

采 用 了 耐 腐 蚀 的 V 2 A 

材 料，具有 防尘、防 水

耐高温功能，防护等级

可以达到IP67，铸造加

强版甚至更高。

种



KR QUANTEC F架 装 型机 器人

  动态载荷能力         
  高达 270kg 的架装型  
  机器人    

KR QUANTEC K-F 系列为每台机

器提供了右架装型机器人， 其最大

工 作 半 径 可 达 3,900mm。为了 对

加工零件进行高效装卸、抛光和装

配， 这些机 器人在 动态 性、灵活 性

和经济性等有着决定性优势， 能够

实现最佳的自动化加工流程。

轻型 库卡下探型机器人以体积小、

重量轻而为人所瞩目。可以直接安

装在机器上， 既省力又节省空间。

快 速 库 卡 下 探 型 机 器 人 运 动

速 度 快、重 量 定 位 精 度 高， 可 达

±0.06mm 周期时间非常短， 便于

提 高 产 能 和 成 本 效 益， 快 速 收 到

投资回报。

计划可靠 库卡机器人家族在安装

底座上的安装孔规格相同。不同的

库 卡 架 装 型 机 器 人可用 于不 同 规

格 的 机 床 上， 无 需 采 取 额 外 的 计

划措施。

作用范围大 在设 计上， 库卡下探

型机器人的下侧工作半径特别大，

可以便捷地从上方到达工作空间。

因其高度不大， 所以对底座上面的

空间要求不高。
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  广泛的适用范围：                        
  具有各种不同的有效载荷              

液压气动式平衡系统可以无限地促使

恢复力与运动质量相适应， 因此能够

使两者达到最佳结合。这就保证了卓

越的动态性能， 同时最大程度地提高

机器人的能效。

  增进节能效果：          
  机械式制动。                                

传统型机器人静止时会消耗大量的能

源以保持其适当的位置。 KR QUAN-

TEC 机器人是世界上首台配置有机械

制动功能的机器人。因此， 这种机器

人在运动中做短暂停期间大大减少了

电机的能量消耗。

KR 6 KS
KR 16 KS

闭合力为
100 到 500 t

KR 30-4 KS/
KR 60-4 KS

闭合力为
400 到 1,000 t

KR QUANTEC K

闭合力大于 900 t



系统 I /O  操作 通信

同步

机器人应用

驱动

机器人
控制

PLC

CNC
XM

安全运动

KR C4 控 制系 统 使 用方便
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  制芯、铸造 和加工             
  库卡机 器人 几乎无所不能               

 专 注于：  100%  

库卡 KR C4 —— 单个系统实现所有控

制。机 器 人、运 动、序 列、流 程 和 安

全 控 制：KR C4 将 所 有 旨 在 有 效 发

挥 机 器人作用的 控 制任 务 统 一在单

个独立（带被动冷却功能而无专用硬

件的）智能系统中。凭借强大而不会

过 时 的 技 术， 它 确 保了 投 资 的 安 全

性，即便在最艰难的时刻也是如此。   

无 论 是 通 过 Profinet，Profibus, 

Ethernet I/P，DeviceNet 等 现 场 总

线系统通信还是通过 Ethercat 通信，

亦 或 通 过 带 较 高 层 系 统 的 Ethernet 

通信 —— KR C4 都是一名名副其实

的通信能手， 因此，KR C4 能够轻松

与现有各种通讯方式进行集成。同时，

它也能轻易地对外轴进行控制， 并对

在压机、冲击机和铸造机上进行的复

杂工作过程 进行同步控制。并且， 它

还可以借助壳体内的气压过压功能为

电子组件提供安全保护， 避免其受灰

尘和污物侵袭。

此外，通过其综合的能源管理，KR C4

可以节省 95% 的能源。*

众多选择

 铸造机器人

 装卸机器人

 抛光

 定位器

 物流

 无需具备机器人知识    
  即可操作：                      
  借助于 KUKA.PLC mxA        

由 于 界 面 方 便 、通 用， 库 卡 机 器

人极 易操 作。结 合  S iemens ® 的 

Sinumerik Run MyRobot 软件

包，KUKA.PLC mxA 能够让用户

在 机 床 环 境下所 熟 悉 的同 一系 统

中观察、操作、编程并设 置与机床

联合的库卡机器人。所有这一切都

借助机床的控制面板来实现。

 快速编程：
  借助于 KUKA.CNC
  熟悉的界面   

借助于 KUKA.CNC 界面，库卡机

器 人 可 以 像 机 床 一 样 执 行 加 工

任 务， 也能像机床一样用 G 代码 ( 

DIN 66025 ) 进行编程。用户可立

刻熟悉它们， 使用一个 CAD/CAM 

工 艺 链 创 建 程 序， 并 在 模 拟 后 无

需 将 其 编 译 为 机 器人 语 言 即 可 在

机器人上执行这些程序。已包括：

刀具半径修正、姊妹刀具和很多其

它熟悉的数控机床功能。

 极低的维护— —                        
  无需过滤垫。              

KR C4 的被动式热交换系统可分隔控

制器内外区域中的空气循环， 即使在

多尘环境中也可实现低维护运行。完

全无需过滤垫。

  控制系统：KR C4，    
  提供完美解决方案。      

1
  一个控制系统中集成了                       
  四个专用控制模块             

KR C4 概念具有革命性的意义。机

器人 控 制、运 动 控 制 和 逻辑 控 制首

次与安全控制模块以及 CNC 无缝、

互 动 性 地 集 成 在 一 起 。因 此，基 于 

KR C4 的自动化方案的智能性、灵

活性和可扩展性更高。

 最佳铸造质量：                  
  利用技术数据包                        
  KUKA.Slip-Casting   

利用 KUKA.Slip-Casting， 机器人

可以 对倾 斜浇 注 永 久性 模铸 机 进

行 简 单 而 精 确 的 跟 踪， 精 确 地 控

制 浇 包 的 定 位， 并 非 常 精 确 地 按

剂量将熔融铝浇 入模中。结果：浇

注 过 程 中 产 生 低 湍 流， 从 而 获 得

最佳铸造质量。

* 备用模式和经济模式。

个



铸造机器人操作 预安装零件制芯工段 制模 注包 除芯 清洁 预加工 其他

拼合
造粒

去毛刺铣削操作浇注砂芯放置
喷涂

拼合
粘合

涂装

操作
修边

模通风
滤波器插入

锯削
研磨 钻

质量控制
表面处理

钢铁生产

自动化方案
砂铸

精铸 和其它……

离心铸造

永久性模铸

锻造

压铸

更 大幅 度 地 提高生 产 率 — — 实际 应 用中的库卡机 器人

轻型活动：
两台库卡机器人的同步运动，能够轻松协同完成，

即使锻造件温度高达 1200 °C。

极端操作中的机器人：
一台特别防护的 KR 500 F 帮助炼钢工人采样和执行温度测量任务。
自由可编程、客户特定的杆运动，快速连续地进行测量，可提高安全性。

机器人喷涂系统：
库卡下探型机器人专门用
来在压模机和注模机上操
作，即使 更 大的机床都可
以通过这种方式进行自动
化操作。该产品能承受 16 
到 270kg 的有效载荷，作
用半径长达 3900mm。

狭小空间里的组芯拼合：
KR 210 F 机器人可将 14 个不同组芯拼合，而无需更
换机械手。由 2 个伺服轴驱动的通用机械手通过机器
人控制器直接操作。

完善的浸渍工艺：
运动的精确度和自由度是模组的沾浆和

砂型涂料中获得最佳层排列的前提条件。

搬运压铸件：
KR QUANTEC 能够毫不费力地

从压模机上卸下复杂构件。

挠性接触铸造：
KR 1000 titan 能够以最大的灵活性将

装有 1400°C 高温铁水的注包导入砂箱。
浇同时浇色可随浇铸机一起运动。

链式落锤锻造过程：
在全自动冲压生产线上以 1250°C 的温度锻造卡车
轮毂。库卡机器人能够使零件的产量和产能增大一
倍，这是依靠人力生产无法做到的。

从熔融金属直到砂模内的预安装零件的工艺链示例。
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  库卡机 器人：世界铸造 和锻 压         
  领域中的全能型机 器人    

铸造和锻造行业对很多原材料提出了新的要求。库卡机器人通过将各种高效自动化程序安装在机

床上、机床内或机床附近来提供协助。从砂箱成型、铸造和锻造到表面抛光， 它们不仅提高了产品

质量和制造加工的效率， 还能让您的员工免受过热、多尘或有毒气体等危险生产环境的影响。

扫一扫此处
查看运动中的库卡机器人
www.kuka-robotics.com



   KR 16-2-F 系列     

它 具有 破 坏性 最小 的 轮廓

和 流 线 型 设 计， 可 节 省 宝

贵空间，即使在狭小的空间

中也能触及任何位置。

  KR AGILUS 系列     

该小型机 器人 系列在 最高速

度下具有无与伦比的性能，同

时提供防水型（IP67）的机器

人。

F = foundry version

  KR 30/60 F 系列          

这一系 列设 备 经 过 检 测， 具

有很 强 的实 用性， 非常适 合

满足铸造应用的要求。

  KR QUANTEC F 系列     

QUANTEC 系列新型铸造机

器人， 更简洁、更快捷和更强

健， 需要空间更小， 因而可以

节省宝贵的生产场地。可通过

直线单元进行选择。

  KR FORTEC F 系列     

强健、灵活、快捷。装 卸重型

零件的最佳选择。该系列有着

各种不同的独特模型，能承受 

600kg 的有效载荷，重新定义

了重型有效载荷的范围。

智能配件

+ 

用于铸 造 和锻 造 行业的库卡产品组合

库卡机 器人 家族 所有 机 器人， 无 论 大小， 均具有良 好

的性 能 和很高的强 度。它们还 具有 节 能性， 因而在铸

造和锻造行业不同产品应用中是个可靠的投资选择。

无 论是标 准 机 器人、架 装 型机 器人 还 是 重 型机 器人，

由于有地面安装型或天花板安装型可供选择， 库卡机

器人在应用方面极为灵活， 适合各种任务和生产模式。该

产品可以通过直线单元来扩展。当然， 这些产品同时可以

进行地面安装或天花板安装。它们具有长行程、大扭矩和

针对恶劣环境的特殊防护。

  KR 1000 titan F 系列      

有效载荷为 1300kg， 作业半 径

达 3.2m。能够轻松而又精准搬运

机体、钢梁和 XL 工件。

 KUKA 操作控制：             
  KUKA smartPAD     

可通 过带上下文敏感浮动窗口的

触 摸 屏对整 个系 统 进行简单、直

观的操作员控制。

 KR C4 和 KR C4 紧凑型            
  机器人控制系统         

两种机 柜设 计完全 适合现有的

机器环境。开放式结构几乎对技

术集成不构成限制。

 库卡功能包         
  和技术包                      

借助功能包和技术包， 机器人

能够在一个自动化解决方案内

执行与您行业相关的功能。

6   库卡6大 系列机 器人  
  每 款 产品都可提高                       
  生 产效率            

 KUKA 铣削包                     

该机器人精度高， 配置有主轴、软

件、控 制 器 和 变 频 器， 且 经 过 检

测， 能 够定制进行加工。KUK A.

CNC 选项能够通过 G代码直接进

行编程和操作。

 给予您更多展示              
  成功的空间            

库 卡 机 器 人 通 过 安 全 软 件 对

其工作空间实施监控， 因此它

们可以在狭小的空间内进行操

作， 例如， 起 重机走道或天花

板较低的场所。
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库卡机器人（上海）有限公司
地址：上海市松江区小昆山镇昆港公路889号
电话：+86 21 5707 2688  传真：+86 21 5707 2605
网址：www.kuka-robotics.com   技术支持服务热线：400 820 8865

产品性质和可用性的详细信息仅供参考，不构成对这些性质的保证。所交付产品和所执行服务
的范围由具体合同的主题决定。如有错误或遗漏，我公司概不承担任何责任。技术数据如有变
动，恕不另行通知。

 库卡— —您强大的合作伙伴。  

德国制造的质量、创造性和对客户的绝对负责：这

是 库卡 数十 年 精 湛 技 术 的根本所 在， 能 帮助您 对

工艺进行决定性的优化。过去， 我们是机器人技术

领域的先驱， 现在， 我们是创新方面的全球领先企

业。我们不断寻找面向未来的解决方案， 从而简化

复杂的自动化作业。无论您的应用是什么， 无论难

度有多高， 您都可以用库卡来实施。而且每个行业

均可与 我们经 验丰富的库卡系 统合作 伙伴进行密

切合作。我们努力把您的想法变为现实。利用我们

的优势帮您获得成功。

KR QUANTEC F 系列   KR 1000 titan F 系列   

机器人型号   11  2
最大工作范围   2,901 mm至3,901 mm  3,202 mm至3,601 mm
额定有效载荷   90 kg至270 kg  750 kg至1,000 kg
机械臂/连杆臂/转动柱上的额定附加载荷   50 kg/-/-  50 kg/-/-
姿态重复精确度   ±0.06 mm  ±0.01 mm
轴数   6  6
安装位置   地面  地面
型号   铸造  铸造 
机器人占地面积   830 mm×830 mm  2,000 mm×2,000 mm
大概重量（不含控制器）   1,180 kg至1,229 kg  4,690 kg至4,740 kg
环境温度   +10℃至+55℃  +10℃至+55℃


